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Mechanische Abstimmung von Mikrofonen 1
Schall-Druckempfanger

Bei den im Folgenden zusammengestellten GesetzméRigkeiten handelt es sich um die Kombination der Eigen-
heiten von erzwungenen Bewegungen eines schwingenden Systems und dem fiir die jeweilige Wandlerart gelten-
den Kraftgesetz.

dynamisches Prinzip

Mikrofonausgangsspannung: U=B-1-v

tief abgestimmt Ui~B-1- (A- p/lw-m~plw

hoch abgestimmt U,~B-1- (A-p - w/s)~p-w

bei Eigenfrequenz Un~B-1(A - p-w/2-5- ~p-w

elektro-statisches Prinzip

Kraftgesetz: We = (1/2) Co - Us2 F-x=W F-x=(Co-Us-Ull)x=Co-U2/2
Mikrofonausgangsspannung: Mitx=v/wistU=2 Uy v/I- w

tief abgestimmt Ui~ (2 Uo /- w) - (A- plw-m)~pl w?

hoch abgestimmt Uy~ 2 Uo /1 - w)- (A-p-w/s)~p

mitte abgestimmt Un~2 Uo /1 - w)- (A-p-w/2s- H~p
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Abstimmung von Schalldruckempféngern
Formelzeichen &= Dampfung des Systems B = Induktion
B - | = Kraftfaktor W. = Energie Kondensator | = Leiterl&nge bzw. Membran-
A = Flache Uo = Polarisationsspannung distanz zur Gegenelektrode
w = Kreisfrequenz x = Auslenkung
s = Steifigkeit v = Schallschnelle

m = Masse der Membran



