
5  Richtungslokalisation bei Stereo-Lautsprecherwiedergabe in 
Abhängigkeit vom Schalleinfallswinkel  auf das Mikrofonsystem 

 Äquivalenz-Stereofonie (Gemischte Stereofonie) 
Beispiel: EBS-Stereosystem, Richtcharakteristik Niere/Niere, Achsenwinkel 

 = 45° = 90°, Mikrofonbasis a = 25 cm. UdK Berlin 
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Betrachtung der Auswirkung von Pegeldifferenz  L und gleichsinniger Laufzeitdifferenz 
 t auf die Gesamt-Hörereignisrichtung b = b1 + b2. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Darstellung des Aufnahmebereichs, der Pegeldifferenz  L und der gleichsinnigen Laufzeitdifferenz  t als       
Visualisierung vom EBS-Stereosystem:   http://www.sengpielaudio.com/Visualization-EBS.htm 

http://www.sengpielaudio.com/Visualization-EBS.htm

