m 5 Richtungslokalisation bei Stereo-Lautsprecherwiedergabe in
Abhéngigkeit vom Schalleinfallswinkel @auf das Mikrofonsystem

Aquivalenz-Stereofonie (Gemischte Stereofonie)
Beispiel: EBS-Stereosystem, Richtcharakteristik Niere/Niere, Achsenwinkel
v} a = +45° = 90°, Mikrofonbasis a = 25 cm.
05.94 Betrachtung der Ausvy.irkun_g von Pegeldifferenz A L und gleichsinniger Laufzeitdifferenz
At auf die Gesamt-Horereignisrichtung b = by + bo.

EBS
90°
25 cm

< > Aufnahmebereich:
AL218dBbzw. Atz1,5ms \/ 2 x Omax. + 45° = 90°
entspricht b =100 %

E > . . . | . . . < 3
EBS: L 3/4 L 12L 1/4 L é 14 R 12R 3/4 R R

AL= 6,02dB 4,16dB 263dB 127dB 0dB 127dB 263dB 4,16dB 6,02dB
b1= 468% 338% 221% 11,0% 0% 10% 221% 338% 46,8%

At= 0,515ms 0,387ms 0,258ms 0,128ms Oms 0,128ms 0,258ms 0,387ms 0,515ms
b2= 532% 412% 279% 14,0% 0% 140% 279% 412% 53,2%

© = Schalleinfallswinkel auf
das Stereo-Mikrophonsystem.

a=0,25m
a = 90°

Pegeldifferenz Laufzeitdifferenz  H-Richtung

2 x Omax = Aufnahmebereich ol aL b1 0 At b2 0 | b=b1+b2
fir 100% Horereignisrichtung = 0°] 000dB| 00% | [0°[0,000ms| 00% | [0°| 00%
volle Lautsprecherbasisbreite. 50 063dB | 55% | |5°|0064ms| 69% | |5 | 124%
Pegeldifferenz A L in dB = 10°| 1,26dB | 10,9% | |10°|0,127 ms| 13,8% | |10°| 24,7 %
20 - loa (X/Y 15°| 1,90dB | 162% | |15°|0,189 ms| 205% | |15°| 36,7 %
-log (X/Y) 20°| 254dB | 21.4% | [20°] 0249 ms| 27.0% | [20°| 48,4 %
X=0,5+0,5-cos (o2 +9) 25°| 320dB | 26,6 % | |25°|0,308 ms| 332% | [25°| 59,8 %
_ _ 30°| 3,87dB | 31,7% | |30°|0,364 ms| 389% | [30°| 70,6 %
¥=0,5+0,5-cos (2 -6) 35°| 456dB | 36.8% | [35°[0418ms| 442% | |35°| 81.0%
Achsenwinkel o = + 45° = 90° 40°| 528dB | 41,8% | |40°|0,469 ms| 49,0% | |40°[ 90,8 %
Lautzeldiierenz: A £la me 45°( 6,02dB | 46,9% | (45°(0,515ms| 53,1% | [45°( 100,0%
(bei parallelem Schalleinfall) = 50°| 6,80dB | 519% | [50°/0,558 ms| 56,9 % | [50°| >100 %
(alc) - sin O Unter Verwendung der Horereigniskurven oder -tabellen
a = Mikrophonbasis = 0,25 m Merke: Das EBS-Mikrophonsystem hat den Vorteil, daf der Aufnahmebe-
= 343 F:hbe. 20° C reich 90° betragt und die HauEtachsen der beiden Mikrophone des Sy-
C= o Mis bel : stems genau auf die ZuBeren Flanken des Aufnahmebereichs zeigen und
© Eberhard Sengpiel somit einen Achsenwinkel von auch 90° bilden.

Darstellung des Aufnahmebereichs, der Pegeldifferenz A L und der gleichsinnigen Laufzeitdifferenz A t als
Visualisierung vom EBS-Stereosystem: http://www.sengpielaudio.com/Visualization-EBS.htm
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